ROSSO EVO

STROPNI POHON PRO SEKCNI A VYKLOPNA VRATA

NAVOD NA INSTALACI A OBSLUHU

C¢ GEOPART




1. Rozméry, parametry a popis motoru
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Model ROSSO EVO 60 ROSSO EVO 100 ROSSO EVO 120
Napajeni 230V, 50Hz 230V, 50Hz 230V, 50Hz
Napajeni motoru 24 Vdc, 100W 24 Vdc, 120W 24 Vdc, 160W
Rychlost posuvu 140 mm/sec 140 mm/sec 140 mm/sec
Hladina hluku <56 dB <56 dB <56 dB
Provozni teplota -20°C +70 °C -20°C +70 °C -20°C +70 °C
Tepelna pojistka 120 °C 120 °C 120 °C
Kryti IP 20 IP 20 IP 20
Maximalni plocha vrat 10m2 15m2 18m2
Kapacita paméti radiového prijimace 30 vysilach 30 vysilach 30 vysilach
Tazna sila 600 N, 60Kg 1000 N, 100Kg 1200 N, 120Kg
Pracovni zatizeni 70% 70% 70%
Automatické osvétleni 3min 3min 3min
Vyska vrat bez prodlouzeni drahy 2300 mm 2300 mm 2300 mm
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Zkontrolujete obsah baleni motoru podle obrazku 2.




2. Bezpecnostni pravidla a pouzivani pohonu

ZAKLADNI BEZPECNOSTNI PRAVIDLA

Tento Vam poskytne veskeré informace, které mulZete potfebovat pro
instalaci motoru s pfevody a zajisténi Vasi bezpecnosti.

Veskeré naSe vyrobky jsou vyrobeny v souladu s platnymi pfedpisy.
Doporucujeme Vam pfi instalaci a Udrzbé pouzivat pouze origindlni ndhradni
dily. V kazdém pfipadé je bezesporu nutnd a nevyhnutelnd opatrost a nic
neni lepsi, nez pfedchéazeni urazdm.

DULEZITE

Jakakoli instalace, opravy nebo sefizovani pracovniho mechanizmu
nekvalifikovanymi pracovniky je pfisné zakazana bez dodrzeni nezbytnych
bezpecnostnich opatfeni: vypnuty elektricky pfivod (vCetné pfipadnych
baterii). VSechny pohyblivé mechanizmy musi byt opatfeny vhodnymi
ochrannymi prostfedky.

Viyrobce neodpovida za jakékoli vzniklé Skody nebo zranéni lidi, zvifat nebo
poskozeni véci, ke kterym doSlo pouzivanim v rozporu s touto broZurou
a/nebo neschvalenou Upravou vyrobku. Bezpodminecné uloZte tento navod
na vhodné misto dobfe znamé vSem zainteresovanym osobam. Je Vasi
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NEBEZPECi URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM

POHYBLIVE CASTI
MECHANISKU
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VZDALENOST

NEINSTALUJTE DO
VYBUSNEHO PROSTREDI

3. Vybér naradi pro montaz pohonu

povinnosti zachazet s obalovym materidlem (lepenka, plasty, polystyren
atd.) a likvidovat jej v souladu s platnymi pfedpisy a uvédomit si, ze pro déti
mohou byt plastové obaly extrémné nebezpecné. Musite seznamit vSechny
osoby pouzivajici tento automaticky pohon s ovladacimi a bezpe¢nostnimi
pfedpisy instalace. Neinstalujte tento vyrobek ve vybusném prostredi.
LIKVIDACE

Likvidaci materialt musite provadét v souladu s platnymi predpisy. VSechny
materidly se musi roztfidit podle druhu (méd, hlinik, plasty, fidici
elektronika). V zadném pfipadé se zde nevyskytuji materialy, které jsou
povazovany za nebezpecné pro manipulujici osoby.

DEMONTAZ

Pfi rozebirani nebo odstranovani automatizaéniho zafizeni postupuijte podle
téchto pokynd:

Vypnéte pfivod elekirického proudu a odpojte elektrickou instalaci.
Demontuijte pohon a vSechny jeho ostatni sou¢asti.

Pokud zjistite, ze nékteré dily byly poSkozeny, musite je vyménit.
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Obr.3

4. Manualni odblokovani pohonu pfi vypadku proudu

manuélini odblokovani motoru

Max. 700mm

Obr.5

Pozice 1: Pohon je zajistén
Pozice 2: Pohon je odblokovan

Odblokovaci systém pohonu ROSSO EVO je velmi spolehlivy a jednoduchy. Staéi zatdhnout za paéku smérem doll Obr. 4. Jezdec pohonu se odpoji od
drahy a vraty je mozno volné pohybovat. Pro zajisténi je nutno packu posunout do ptivodni pozice. Z dlivodu vy$ky montéze je mozno na packu umistit
pfiloZzeny provaz s rukojeti Obr. 5.



5. Sejmuti krytu motoru z diivodu opravy

Pokud je nutno demontovat kryt motoru, jednoduse vloZte maly Sroubovak do otvor(i podle Obr. 6. Uvolnéte zarazky mezi hornim krytem a télem
motoru. Kryt je pak mozno zvednout a sejmout Obr. 7.

Obr.8

Chcete-li kryt nasadit zpét na télo motoru, musite jej nejprave nasadit do zadnich z&mka, jak je zndzornéno na Obr. 8. Pak staéi kryt zaklapnout do
zamkU podle Obr. 9.

6. Vyména LED osvétleni a pojistky.

Pro vyménu LED osvétleni, je nutno otevfit horni kryt a odpojit kabel LED z Fidici elektroniky. OdSroubejte Sroub, ktery pfipeviiuje LED desku na horni
kryt a vyjméte ji. Ted uz jen staci nasadit novou kartu LED, pfiSroubovat ji, zapojit kabel do pfisluSného konektoru a nasadit kryt na télo motoru.

Pokud je nutno vyménit pojistku, nejdfive ji vySroubuijte i s krytem, jak vidét na Obr. 12 a 13. Vymérite pojistku a zaSroubuijte ji zpét. Je pouzita
trubickova pojistka 250V /2,5A.



6. Instalace pohonu

Pro spravnou funkci pohonu ROSSO EVO , je tfeba vzit na védomi nasledujici:

Pfectéte si vSechny kroky uvedené v tomto navodu alespori jednou, aby jste se seznamili s instalaci a konfiguraci pohonu.

Ujistéte se, Ze vrata jsou dobfe nainstalovana a vhodna pro automatizaci

Ovétfte, Ze sekéni / vyklopna vrata nemaji zadné technické zavady. Vrata musi jit volné po celé své draze bez tfeni, jinak by mohlo dojit k poSkozeni
motoru. Pro vyzkouseni, zvednéte vrata ru¢né na 800 mm, 1600 mm a 2000 mm od zemé . Zkontrolujte, zda vrata zlistavaji v kazdé této poloze nemaji
snahu se otevirat, nebo zavirat samovolné. Pokud tomu tak je, je nutno vrata nechat odborné sefidit.

Zkontrolujte okoli vrat. Je nutno peclivé vyhodnotit rizika, kterd mohou vzniknout pfi dalkové ovladanych vratech a zplisobit $kody na majetku, ¢i zdravi
0sob.

Ujistéte se, ze motor bude napojen na 230V s ochranou proti Urazu elektrickym proudem.

PFi manipulaci pfimo na fidici desce budte opatrni. Nespravnou manipulaci miZze dojit k poskozeni nékterych elektrickych soucastek.

Ujistéte se, Ze mate vSechny potfebné materidly, spojovaci material a naradi pfipravené pro instalaci.

1. Instalace motoru na drahu

Obr.15

Ocelova draha: Nasadte drahu na motor a upevnéte pomoci dvou drzaku a matic M6 podle Obr. 14 tak, aby prostredni Srouby zUstaly volné Obr. 15.

Obr.16 Obr.17

Hlinikova draha: Nasadte drahu na motor a upevnéte pomoci dvou drzaku a matic M6 podle Obr. 16 tak, aby krajni Srouby Obr.17 zstaly volné.

2. Instalace pohonu na vrata

125-175mm

Obr.19

Pomoci vhodnych Sroubll ukotvéte konzoli do nadprazi podle obrazku 18. Pokud mozno dodrzte vzdalenost horni ¢asti konzole od spodni hrany
pfekladu 125-175mm.
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Obr.20

Pokud je strop pfili§ vysoko, je nutno vytvorit vhodné konzole Obr.20 pro

zavéSeni dréhy, aby byla dodrzena vzdalenost podle Obr.19

Obr.22

)
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Obr.23

podlozkou Obr.23.

Nasadte zkompletovany motor na konzoli v nadprazi podle Obr. 22 a zajistéte §

roubem Obr. 23. Pro usnadnéni podlozte hlavu motoru vhodnou

Nasadte stropni drzak na motorovou drahu podle Obr. 24 a 25.

Obr.26

Obr.27

27.

Zdvednéte motor s drahou ke stropu tak, aby byla pfesné vodorovné
podle Obr.26. Naznacte si diry pro upevnéni drahy ke stropu podle Obr.



Obr.28

Obr.29

Pfisroubujte drahu ke stropu pomoci vhodnych Sroubl Obr28. Pomoci pfilozeného ocelového drzaku muze pojistit kotveni motoru s drahou podle

Obr. 29.

Ukotvéte drzak tahla na kfidlo vrat pomoci vhodnych $roubl tak, aby byla v ose motorové drahy Obr. 30. Tato konzole by méla byt na kfidle vrat tak
vysoko, jak je to mozné. Nyni podle Obr. 31 zkompletujte obé ¢asti tahla s pomoci Sroubl 2 a 3. Potom nasadte tahlo jednou stranou na jezdce
motorové drahy a druhou stranou na drZzak tahla. Zajistéte pomoci pfilozenych epli 1 a 4. Tim je instalace hotova a je mozno piistoupit k programovani

pohonu.

3. Celkovy popis instalce

Popis:

01 Motor ROSSO EVO

02 Ocelova vodici lista

03 Stropni drzak

04 Ocelovy dhelnik pro upevnéni na konzoli pfi vysokém stropu u motoru
05 Rychlonasazovaci konzole pro upevnéni drahy ke stropu
06 Jezdec s nouzovym odblokem

07 Konzole pro upevnéni drahy do pfekladu / nadprazi

08 Zkompletované tahlo vrat

09 Drzak tahla na vrata

10 Hfidel a pruzina sekénich vrat
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7. Programovani motoru
1. Popis ovladaciho panelu
Ve chvili, kdy zapnete napajeni, LCD displej zobrazi odpocitavani 99 az 11,
a osvétleni LED sviti po dobu 2 sekund. Ve chvili, kdy je motor v
pohotovostnim reZimu se na displeji zobrazi - -,
Pokud je motor v koncové poloze Otevfeno, zobrazi se na displeji £
Popis Pokud je motor v koncové poloze Zavieno, zobrazi se na displeji L
- - Display TR S . " . “ "
M Hiavni menu Pozn. V pfipadé, Ze je k motoru pfipojena blikaci lampa, bude blika vzdy pfi
T P - ..l chodu motoru.
rogramovani ovladacuf
A Nahoru
¥ Dol
Obr.36

2. Vstupné - vystupni konektor

1 Kontakt pro pfipojeni integrovanych dvefi NC

2 Pripojeni tlacitka / kliCového spinate NO

3 Vstup pro bezpeénostni zafizeni - foto¢lanky NC
4 Spole¢ny COM GND

5 +24V

6 Vystup pro blikaci lampu (max 25V / 5W)




3. Popis menu

Ridici elektronika ma hlavni menu, které umoznuje pfistup do do riiznych nastaveni motoru

/ Programovani koncovych poloh Otevfeno / Zavieno

Pe Programovani sily motoru
P3 Aktivace / Deaktivace fotoclankU
Py Programovani automatického zavirani
Pg Aktivace / Deaktivace rezidenéni funkce
PH Upozornéni na udrzbu motoru
9 Aktivace / Deaktivace programovani ovladacl za pouziti jiz naprogramovanych ovladacd

PR Poditadlo cykll
Pg Aktivace / Deaktivace kontaktu integrovanych dvefi

Veskeré programovani je nutno zacit z stand-by (--)
Zmény ve vSech menu je nutno vzdy zacit z rezimu stand-by (--). Pfi programovani koncovych poloh menu P1 je nutno zadit v poloze vrat
zavfeno, protoze prvni pohyb vrat je otevirani.

P ! Programovani koncovych poloh Otevieno / Zavieno
!

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

3. Na displeji se zobrazi OP. Nastavte polohu vrat Otevieno pomoci tlatitek & A

4. Stisknéte tlacitko M pro uloZeni polohy Otevieno.

5. Na displeji se zobrazi CL Nastavte polohu vrat Zavieno pomoci tladitek & 4

6. Stisknéte tlacitko M pro ulozeni polohy Zavfeno. Elekironika ulozi nastavenou polohu a ukonéi programovani LED diody se rozsviti 2 sekundy a
soucasné se vrata automaticky oteviou a poté zaviou Pfi otevirani sviti na displaji OP, pfi zavirani CL. Po ukonceni sviti na disppleji (--), pohotovostni
poloha.

A Pokud béhem programovani nezmacnete jedno z tlacitek na 20 sec, programovani bude automaticky okonéeno a elektronika prejde
do stavu stand-by (--)

P ,_-’ Programovani sily motoru

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitka &7 A dokud se na displeji neobjevi P2.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota mezi F1 a F9, kterd oznacuje droven nastavené sily PouZijte tlacitka &7 A  pro vybér poZzadovaného stupné sily s tim Ze F1
je minimalni sila F2 je maximalni sila

5. Stisknéte tlacitko M pro uloZeni volby.

6. Na displeji sviti (--), pohotovostni poloha.

Tovarni nastaveni: Sila motoru nastavena na troven F2

F’ '7 Aktivace / Deaktivace fotoclank

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlaCitka W A dokud se na displeji neobjevi P3.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota bud HO nebo H1, podle toho, zda jsou fotoélanky aktivni, nebo ne. Pouzijte tladitka 7 & na zménu hodnoty. HO znamend,
Ze foto€lanky jsou neaktvni a H1 fotoclanky aktivni.

5. Stisknéte tlaCitko M pro uloZeni volby.

6. Na displeji sviti (-), pohotovostni poloha.

Funkce: Aktivace fotoclank( se nastavujem pokud jsou fotoélanky fyzicky pfipojeny. Vrata budou reverzovat, pokud pfi zavirani bude prerusen paprsek
fotoclanku prekazkou.

Tovarni nastaveni: Foto¢lanky neaktivni HO
P L" Programovani automatického zavirani

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitka W A dokud se na displeji neobjevi P4.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota mezi 00 a 99, ktera oznacuje ¢as zpozdéni automatického zavfeni v sekundéach. Pouzijte tlaéitka & A na zménu hodnoty.



5. Stisknéte tlacitko M pro ulozeni volby.
6. Na displeji sviti (-), pohotovostni poloha.

Poznamka: Pokud je nastavena hodnota 00, je automatické zavirani neaktivni. Vrata se zaviou pouze na pokyn dalkového ovladace, nebo tladitka.
Jakakoliv jina hodnota znamena aktivaci automatického zavfeni s tim, Ze minimaini hodnota je 00 (00) sekund a maximalni 90 sekund (90)

Tovarni nastaveni: Automatické zavirani neaktivni, hodnota 00

P q Aktivace / Deaktivace rezidencéni funkce

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitka W A dokud se na displeji neobjevi P5.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota bud HO nebo H1, podle toho, zda je rezidencni funkce aktivni, nebo ne. Pouzijte tlaCitka W A na zménu hodnoty. HO
znamena, ze je rezidenéni fuknce neaktivni a H1 aktivni.

5. Stisknéte tlaCitko M pro uloZeni volby.

6. Na displeji sviti (--), pohotovostni poloha.

Funkce: Pokud je tato funkce aktivni, budou vSechny piikazy dalkového ovladace, nebo tladitka ignorovany béhem otevirani vrat.

Poznamka: Pokud jsou funkce P4 a P5 aktivni, je znemoznéno, aby vrata zlistala omylem oteviena. VZdy dojde k pInému otevieni vrat a k jejich
zavfeni po prodlevé.

Tovarni nastaveni: Rezidencni funkce neaktivni neaktivni HO
P ’_ Upozornéni na udrzbu pohonu
(]

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitka & A dokud se na displeji neobjevi P6.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota mezi 00 a 45, ktera ukazuje pocet cykll v tisicich po kterych motor bude signalizovat nutnost ddrzby. Pouziite tladitka &7 &
na zménu hodnoty.

5. Stisknéte tlacitko M pro ulozeni volby.

6. Na displeji sviti (-), pohotovostni poloha.

Funkce: uZite¢na funkce, ktera po nastaveném poétu cykld (1 cyklus = otevfit-stop-zaviit-stop) signalizuje blikanim LED diod po dobu 2min nutnost
udrzby.

P =y Aktivace / Deaktivace programovani ovladaéli za pouziti dfive naprogramovanych ovladacii
]

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlacitka &7 A dokud se na displeji neobjevi P7.

3. Stisknéte tlacitko M pro vstup do podnabidky.

4. Na displeji je hodnota bud LO nebo L1, podle toho, zda je rezidenéni funkce aktivni, nebo ne. Pouzijte tladitka 7 A na zménu hodnoty.
5. Stisknéte tlacitko M pro ulozZeni volby.

6. Na displeji sviti (-), pohotovostni poloha.

Funkce: tato funkce umozni naprogramovat novy ovlada¢ pomoci jiz naprogramovaného ovladace v blizkosti pohonu. Je to popséano v kapitole 7.4
tohoto navodu. LO znamend, Ze tato funkce je neaktivni, L1 aktivni.

P F’ Pocitadlo cyklt
N

1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tlaCitka W A dokud se na displeji neobjevi P8.

3. Stisknéte tlaCitko M pro vstup do podnabidky.

4. Displej ukaze postupné tfi Cisla, kazdé na dvé sekundy s intervalem 1 sec. Potom se ukon¢i programovaci rezim. Na displeji sviti (--), pohotovostni
poloha.

Funkce: tato funkce slouzi pouze pro indikaci postu cykl(i ( otevfit-stop-zaviit-stop) od poatku, nebo resetu Upozoméni na tdrzbu. Sest cifer, které
postupné displej ukaZe indikuji pocet cykll.

Priklad: Displej postupné ukaze dvojéisli 15, 65, 22. Znamena to, Ze motor ma 1566522 cyklt od pocatku, nebo resetu pomoci fuknce P6

Reset: v menu P6 zmécnéte soucasné tlacitka 7 A na dobu 10 sec, nezélezi, jakou hodnotu displej ukazuje. lhned potom se ukonéi programovaci
rezim, na displeji sviti (--) a reset je kompletni

F, C[ Aktivace / Deaktivace kontaktu integrovanych dvefi
1. Stisknéte tlacitko M na 4 sekundy pro vstup do programovaciho menu.

2. Na displeji se zobrazi P1. Stisknéte tladitka & A dokud se na displeji neobjevi P9.
3. Stisknéte tla¢itko M pro vstup do podnabidky.



4. Na displeji je hodnota bud E0 nebo E1, podle toho, zda je funkce aktivni, nebo ne. PouZijte tladitka & A na zménu hodnoty. EQ znamena, Ze je
fuknce neaktvni a E1 aktivni.

5. Stisknéte tlaCitko M pro uloZeni volby.

6. Na displeji sviti (--), pohotovostni poloha.

Funkce: tato funkce slouzi pro stop motoru pfi jakémkoliv pohybu Otevfit/Zavfit, pokud jsou ve vratech integrované dvefe se spinacim magnetickym,
nebo mechanickym kontaktem.

Tovarni nastaveni: funkce neaktivni, hodnota EQ

4. Programovani dalkovych ovladac

Tlacitko 1 Tlacitko 1 Tlacitko 2
Tlacitko 4 TlaCitko 4 Tlacitko 3
Tlagitko 3

Tladitko 2

[MX4SP]

Obr.38 [MXS4SP] Obr.39

Standardni programovani pomoci tlacitka T na displeji
1.V rezimu stad-by (--) zmacnéte a drzte tlacitko T, tak dlouho, dokud se na displeji neobjevi SU
2. Zméacnéte jednou a potom podruhé vybrané tlacitko dalkového ovladace, napis SU zablika a ukonéi se programovaci rezim, displej ukazuje (--)

Pozn: Opakuijte tento postup pro dal$i ovladace

Programovani pomoci dfive naprogramovaného ovladace
Pokud méte dfive naprogramovany ovlada¢, miZete naprogramovat dal$i ovladac, aniz by bylo nutné pouZit programovaci tladitko T na displeji pohonu.
Tuto operaci je nutno provadét v blizkosti motoru, aby byl bezpe¢né zarucen dosah ovladace.

1. V rezimu stad-by (--) zmacnéte a drzte tlacitka 2 a 3 na jiz dfive naprogramovaného ovladace tak dlouho dokud nezacne LED osvétleni blikat. Nyni
uvolnéte tlacitka.
2. Jednou zmacnéte a drzte vybrané tlaCitko dalkového ovladace tak dlouho, dokud se motor nedé do pohybu

Pozn:

Opakuijte tento postup pro dalSi nové ovladace.

Tento postup je mozny pouze v pfipadé, Ze je aktivni funkce Aktivace / Deaktivace programovani ovladacli za pouZiti jiZ naprogramovanych ovladaéd v
menu P7

Vymazani v§ech dalkovych ovladacii z paméti prijimace
V rezimu stad-by (--) zméaénéte a drzte tladitko T po dobu 10sec, dokud displej neukazuje dI. VSechny ovladace jsou vymazany z paméti pfijimade.
8. Po instalaci a programovani

1. Doraz pfi otevieni

Instalace motoru predpoklada mechanické koncové dorazy, pfestoze se polohy Otevieni/Zavieni programuiji. V pfipadé zavieni je doraz podlaha garaze,
v pfipadé otevieni je nutno nainstalovat doraz, aby bylo zaji$téno, Ze jezdec drahy zastavi vzdy v pozadovaném misté.




Obr.42

1. Nasadte mechanicky doraz podle Obr. 40, tak, Ze jeho kovova strana je otoGend smérem ven z drahy a druha dovnitf. Doraz zajistni spravnou polohu
vrat v pozici Otevieno.

2. Otevrete vrata do pozice Otevieno. Posunte doraz tak, aby se dotknul jezdce Obr. 41.

3. Utdhnéte pevné Srouby jezdce v jeho spravné pozici Obr. 42.

Obr.43

Pohon bude spravné fungovat, pokud bude femen/fetéz spravné napnut. Pro spravné napnuti fetézu pouZijte odpovidajici kli¢ a otacejte nastavovaci
matici podle Obr. 43. Remen/fetéz nesmi byt pfili§ napnuty, protoze by mohl poSkodit pfevodovku motoru ani pfili§ volny, protoze by mohl vypadnout z
drahy.

9. Udrzba motoru

Udrzba pohonu s fetézovou drahou spoéiva pouze v promazani fetézu, pastorku na motoru a pastorku na draze podle obrazkd Obr. 44 a Obr. 45.
Promazani provadime jednnou ro¢né vhodnym lehkym olejem ve spreji.



10. Celkové schema zapojeni motoru

Integrované dvere Tlacitko / Fotoclanky
Klicovy spina¢

@ (or)

|

Blikaci lampa

Externi pfijima¢

12/24v

Ov

230V Baterie 12/24V
ENapéjeci napéti

CH1-b

N
N
N CH1-a
)
N
N

Transformator
Vstup 230Vac, vystup 24Vac

Pojistka
2.5A 250V

Vnéjsi anténa

(max 240W)

KARTA DISPLEJE

Konektor 1

1 Integrované dvere

2 PB

3 PE

4 GND

5 +24V, max. 0,24W

6 Blikaci lampa max. 24V / 5W




PROHLASENI O SHODE

dle smérnice 98/37/EC (89/392 CEE), pfiloha Il, ¢ast B
Firma ELECTROCELOS potvrzuje, Ze zafizeni je vyrobeno v souladu s evropskymi pfedpisy a normami:

Pohon garazovych vrat: model ROSSO EVO (vSechny typy)

Odpovida nasledujicim smérnicim Evropské unie:

2006/95/CE-Elektricka zafizeni s nizkym napétim
89/336/CEE-Elektromagneticka kompatibilita
a dalsi normy EN 60335-1, EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3

Firma STATEUROP potvrzuje, ze ovladaci elektronika Motoru Rosso Evo a pfijima¢ dalkového ovladani je
vyroben souladu s normou 95/05/EC (R&TTE)

Datum montaze:
Adresa montaze:

Montazni firma:

. v

Pohon a fidici jednotka popsana vtéto  Vyrobce si vyhrazuje pravo provadéni

piirucce je urcena k ovladani zmén v souvislosti se zlepSovanim
elektromechanickych pohon(i pro svych vyrobkd uvedenych v této
automatizaci kfidlovych bran. Jakékoliv  brozufe. Obrazky a fotografie maji
jiné pouZiti je nespravné a zakdzano pouze ilustraéni charakter. Jakékoliv
platnymi normami. Instalace musi byt pouZivani a reprodukce zde uvedenych
provedena pouze osobou s piislusnou vyrobku. Nebo jejich ¢asti je zakdzano.
kvalifikaci dle vyhl. CUBP a CBU ¢. VSechna prava jsou vyhrazena.
50/1978 sb
[ 1°BETA 2014 Gsomnr}

GEOPART, S.R.0.

Je¢na 1321/29a

641 00 Brno

tel. +42 544 527 521

fax +42 544 527 521

www.ivrata.cz * www.geopart.cz * geopart@geopart.cz



